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Orientation relative

Non unicité de la mise en place d’'un couple d’image
avec 5 points de liaison



Orientation relative
Une méthode pour la déterminer
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Similitude 3D

Détermination des 7 parametres

: 0 cosB -sind

: (0 sin®  coso) g
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Effet de |la distorsion

Création d’un logiciel pour illustrer la distorsion
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Effet de |la distorsion
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Influence du materiel :
test d’objectifs

1000 i

2000

M Centre de l'image

objectifs utilisés (dans lordre ci-dessous)

3000

4000

Canon ultrasonic
# Canon EFS 18-55mm
@ Canon EFS 18-55mm Image Stabilizer
@ Canon EFS 18-135mm Image Stabilizer

1850

1800

2750 2800 2850

focale choisie = 18 mm




Distorsion (en px)

Influence du matériel :

tests sur boitiers

» Canon EOS 5D
» Canon EOS 70D
» Canon EOS 77D
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Ouverture

Influence de ’ouverture sur les paramétres de calibration
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Mise au point

Mise au point sur le muret

Mise au point sur la tasse
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Mise au point et focale

Influence de

la profondeur de champ et de la netteté sur la reconstruction 3D
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Incidence des prises de vue
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Deux photos

Deux photos
avec ombre

Deux photos
avec ombre
puis sans

Ombrage

Points homologues entre les Nuage de points 3D pour les
deux photos deux photos

18



Sursol
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Sursol

MNS

MNT

——————— eeeee————— Oth0-iMmage complétée avec le MNT

(XY)

Ortho-image complétée avec le MNS
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Sursol

— Valeurs
radiométriques
voulues

MNT

_ Ortho-
avec le MNT Image MNT

Ortho-image complétée
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Sursol




Types de points

Localisation

Image

Processus Photogrammeétrigue
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Conclusion

> Liste des illustrations non exhaustive
» Variétés des supports illustratifs

» Description des protocoles expérimentaux et mise a
disposition de programmes documenteés

> Possibilité de faire évoluer les illustrations



