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Que pensez-vous
de ce lieu ?

Lauzon vers Sigonce




Que pensez-vous
de ce lieu ?

Décharge a La Brillanne




Difféerence d’agréeabilité ?

* Comment discriminer I'agréabilité de 2 lieux distinctifs ?

* Criteéres évidents : bruit, luminosite, beauté ...
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|/ Terrain

* Nécessité pour pouvoir généraliser

» Zone de travail : 20 kms de Forcalquier
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Criteres d’agréabilité

* 15 criteres : luminosité, bruit, chaleur/ombre,
naturalité, anthropisation...

* 30 points terrain choisis aléatoirement => notes sur 10

* 10 points remarquables => influence ?
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- Critéres les plus déterminants

* => ils ont plus d'importance

Anthropisation
Bruit
Propreté / Avenance
Vue
Beaute
Faune

Odeur
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11/ Calculs

\ . . R a5 ey

'1"1‘/ — /\t_.’f"‘\;.\.“ ,"5.(";‘ —h lf;-s"-' = 4 4:.- “:(} ﬁ—' ‘\a‘\' i‘..:_-i
p— oy £ A8 R Eaat f T E

¥ L I } ] N B . - A j. " |

N W 2 .S . B /N
/ - W i - o’ W

Soutenance Projet IT1 - Cartographie Sensorielle 10



7 QS 201-Difous - fichier QG5

5

N8 D8IFVNAN

8 ¢ Vent
Durance
Couches | Parcour
Bascule le mode déditon de s couche courante.

K10

Jecontadour
.Sal.l

. %" la rodiggiran Thospitalet

laediers
. .
saint-étlennpdfes-orglies

ngles

Jimans

des-brou
forcalquier:
Mane 4, 7s

Seint-maime
phic

./ Tampon (5)
Couche vectorielle de saisie
route_primaire_emprise

Utiliser uniquement les valeurs sélectionnées

Segments pour 'approximation ' 5
® Distance tampon
Champ de distance-tampon

-
-

600

(

Union des résultats du tampon
Fichier de sortie (shapefile)

:0p/Carto sensorielle/Résultats/QGis/Couches_Résultats bruit.shp

[

pepiny
wsubiridsc
Folonne

N
les cha bagpesthateal:

peynii

9anagobie

Jes mees

i 903308,6312893

|| Ecnete [ 1300051~ |[§] 3 mend | s 00000 [ @)

Soutenance Projet IT1 - Cartographie Sensorielle

"
L3

D0V

[

| routes prmares

[ s vmcres
surfoce eau
tare

Forkt e
| zone o
E type_sal
gokon
| Ko
serre herbe

KD

cHItadour
saumane
3 9
a rodiegiron 'lhcrspuwle(
iers 5
saint-étiennedfes-orgles 5]
fongles
fortienne . seant-martin
5
: ,Bigonce
Jimans

Simidne-la-cotonde
. Tevest-des-brou:

pedette \achires. 2ibens

saint-maime

mdphin

auze:

saint-michel-Iobser

8] cooeconnée : | 908000,6306238 Echele | 1180951 |+ |[5F][ Rendu || useR: 100000




,,-/

=

‘\ Effacer

slection des é

ents - Arc

B

Entités en entrée

| vue_emprise
Entités d'effacement

= &

| Forets_fermees
Classe d'entités en sortie

Q@ corto_sensorielle md - ArcMap
Fichier  Edition
DeES8 + B8 x
Table des matieres.

Eeos

Affichage  Géosignets Insérer Sélection Géctraitement Personnaliser Fenétres  Aide
o dbe | 1250000
QE[EQ e W-0 kO BIZ

EY=)

C:\Users\prof\Desktop\Carto sensorielle Résultats\QGis\Couches_Résultats\Vue\vue1. [é]
Tolérance XY (facultatif)

Bl=l-1=1 L=l
sl

'l

Fichier Edition Affichage Géosignets Insérer Sélection GéotrS
D@8 +« B8 x o~ |- 1250m
HEQ 2w B-0 K@ B

£ Couches.

& [0 partiepointsMNT500
.

& [ point_eau_emprise
.

= 0 we
=
=@
(=]
© [ vue_emprise
= O emprise
o
= [ vegetation_emprise
B O ve_comtif

mt
m:2

I 341.5000001 - 51225
8 512.2500001 - 683
I6E3.0000001 - 5375
527500001 - 10245
1 024.500001 - 1195.25

Classe d’entités en
sortie

Classe d'entités contenant
uniquement les entités en
entrée qui ne coincident

pas avec les entités

8 x AscToolbox

5 @ Data Interoperabity Tools

ax
2 x =
Data Interopersbility Tools I
2 k L 8-Sl A A y Geostatistical Analyst Tocls .
< = O pertiepointsMNTS00
.
& [ point_eau_emprise
.
, Fractionnement e S!
Sélection dans une table
:\\Sélmmnm ERa]rores femees)
@ & Proximité ]
@ & Statistiques & 0 vue_emprise
= & Superpasition (o] )
“,_ Différence symétrique = O emprise
., Efacer )
., Identité = O vegetation_emprise
, Intersecter 15 y
& . Jointure spatiale & 0 vue_comtif
I 4, Mettre & jour 1
#, Union m2
Outils d'atelier parcellaire -3
utils de cartographie m
ils de conversion ms
L]
-7
e
Jutils de référencement finéaire =9
s de serveur =R
) @ Outils de statistiques spatisles 2 © vuecor
@ Outils muttidimensionnels o1-2
&1 @) Outils Network Analyst 12000000001 -3
& @ Outils schématiques i ::m: ;
5 @ Outls Spatial Anal = 00000000
1 B i 9 5.000000001 - §
6,000000001 - 7
7000000001 - 8
I 8.000000001 -9
9000000001 - 10
= @ voe sesult
<VALEUR>
0 -17075
1707500001 - 3415
— 1 241.5000001 - 512.25
nent N 512.2500001 - 663
——1 6430000001 - 853.75
18537500001 - 10245

] = LRI 1 "

899554.703 6333072255 Metres

Soutenance Projet IT1 - Cartographie Sensorielle

[11.024.500001 -1195.25

Geostatistical Analyst Tools
Outils 30 Analyst

Outils d'analyse

= & Btnire

“., Découper

#, Fractionnement

# Sélection dans une table
“, Sélectionner

@ B Proximite

@ & Statistiques

& & Superposition

., Différence symétrique
 Eftaces

., Identité

#, Intersecter

“, Jointure spatiale

#, Mettre 3 jour

4, Union

& @ Outils d atefier parcellsire

@ Outils de cartographie.

@ @ Outils de conversion

@ @ Outils de géocodage

*| @ @ Outils de gestion des données
@ @ Outils de mise 3 jour

5 @ Outils de référencement linéaire
Outils de serveur

Outils de statistiques spatiales
Outils multidimensionnels
Outils Network Analyst

Outils schématiques

5 @ Outils Spatial Analyst

& ArcToolbox

cl@elen « ! m
911464977 633578424 Metres

12



Légende
Communes

Bruit

I Beaucoup de bruit

[ Moyennement

[ Peu de bruit
[ ] calme

Bruit dérangeant :

- Autoroute

- Routes primaires

- Routes secondaires
- Lignes électriques
- Voie ferrée

- Ville
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Pente
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OuX-sa

Légende
Communes

Pente

[ ] faible de 0 a 15%

| modérée de 15 a 25%
[ forte plus de 25%
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isibilité — Altimetre et
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111/ Résultats

e Carte finale avec toutes les couches

* Ergonomique

* Flexibilité
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~ Cartes

ArcGis ;

» Couche ->raster (Entité vers raster)
« Classification (o -> mauvais / 2 -> bien) (Reclassification)
« Pixels sans donnée : 1 / avec donnée : o (IsNull)

» Pixels <1 => valeur de classification, sinon => 100 (Con)

Con( « new_eau.tif » < 3, « precedent.tif » ¥0.9 + « new_eau.tif » *0.1, « precedent.tif » )
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Luminosite
Vue
Odeur
Bruit
Vent
Chaleur / Ombre
Eau
Faune
Flore
Type de sol
Pente
Naturalité

Anthropisation
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Cartes finales

Carte Sensorielle
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Conclusion

* Couches non exhaustives
* Faible échantillonnage sur chaque point

* Prise en main des logiciels de SIG
* Démarche de recherche

» Utilisation possible pour tourisme

* Méthode réutilisable pour d’autres domaines
(urbanisme ...)
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el sl

Des questions ?
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