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Introduction 

Juillet 2015 

Montagne de Lure Retenue de la Laye 



Problématique et Plan 
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Peut-on nous basé uniquement sur les relevés LiDAR aéroportés 
pour déterminer le taux de couvert forestier?  

Juillet 2015 

I./ Vérité terrain  

II./ LiDAR 

III./ Modélisation 

IV./ Analyse et conclusion 
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Vérité terrain 
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Station permanente de Saint-Michel l’Observatoire 
(MICH) 

Levé des placettes 
par GPS 

 Localisation 



Vérité terrain 
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Relevé des 
panoramiques avec le 

« Rodéon » 

 Grande variété de couverts végétaux  
 Vues panoramiques 
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Vérité terrain 
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Export « Enfused » 



Vérité terrain 
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LiDAR 
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Lasground 
(identifie les pixels sol) 

Lasheight & Lasclassify 
(différencie bâtiments et 
végétation) 

Lasgrid 
(permet de passer d’un nuage 
de points à une image) 

Lasview 
(permet de visualiser 
le nuage de points) 

Couche LiDAR brute 

Buffer 



Modélisation 
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 Apprentissage et Contrôle 

 Modèle linéaire 

 Fort coefficient de corrélation 

 Couvert à 10% près 
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Modélisation 
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Analyse 

 Conifères difficiles à modéliser 

 Manque de données terrain 



Conclusion 
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Manque de donnée terrain 

Modélisation acceptable du couvert avec les 
données Lidar 

Possibilité de différencier les essences ? 
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Vérité terrain 

Juillet 2015 


